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F6.07 0

Stop Function

停机方式
طريقة التوقف 

0607
0：RAMP 积分停车

1：COAST 自由停车

AO1 output SEL

AO1模拟量输出选择
 AO1  التناظرية الناتج اختيار

F5.27

F5.26 0

DOP output SEL

DOP 输出功能选择
 DOP  التناظرية الناتج اختيار

0：Running FREQ 运行频率

1：Set FREQ 设定频率

2：Output Current 输出电流

3：Output Touque 输出转矩

4：Output Power 输出功率

5：Output Voltage 输出电压

6：Pulse(100% for 100.0kHz) 脉冲

7：AI1

8：AI2

9：Standby 保留作用

10：Length 长度

11：Counting Value 计数值

12：Communication Setting 通讯设定

13：Motor Speed 电机转速

051A

F5.28

AO2 output SEL

AO2模拟量输出选择
 AO2  التناظرية الناتج اختيار

051C

051B0

1

CODE

功能码
رمز   

NAME
名称
الإسم

SET RANDE

设置范围
مجموعة 

DEFAULT
缺省值

 القيمة الافتراضية 

COMM ADD.
通讯地址

 عنوان المراسلة 

F5.24 1

DO Terminal Output

DO 端子输出
DO النواتج

0518
0：Pulse 脉冲输出

1：Switching Output 开关量输出

F5.25 50.00kHz

DOP Max FREQ

DOP 输出最大频率
DOP أقصى تردد

05190.01-100.00kHz

Group F6

F6.00 0

Start SEL

启动选择
اختيار طريقة البدء 

0600

0：Direct Start 直接启动

1：After speed tracking 速度追踪

2：Pre excitation start 预励磁启动

F6.01 0

Speed tracking Mode

转速追踪方式
 تتبع السرعة 

0601

0：Track from INT. FREQ 停电频率

1：Track from 0Hz 从0Hz开始

2：Track from F0.13 从50Hz开始

F6.02 20

Speed tracking Mode

转速追踪速率
 سرعة تتبع قيم 

06021~100

F6.03 0.00Hz

Start FREQ

启动频率
بدء التردد 

06030.00~10.00Hz

Group F7

F7.27 -

Run Time

累计运行时间
وقت التشغيل 

071B0~65535h

Group F5

F7.28 -

Drive on time 

累计上电时间
تنشيط الوقت

071C0~65535h

F7.30 -

Software Version

软件版本
نسخة البرنامج 

071E

F7.31 -

ACCUM. Power C

累计耗电量
استهلاك الطاقة المتراكمة 

071F0~65535kW.h

Group F8

F8.26 0

Cooling fan

散热风扇控制
 مروحة تبريد 

081A
0：Run with Inverter 随机器运行

1：Power on operation 上电运行

F8.38 12.00Hz

DPWM

DPWM切换上限频率
 DPWMالحد الأعلى من التردد

0826
0.00~320Hz

(F8.38=50 Reduce motor noise)

F8.42 0

Fast Current Limiting

快速限流
 الحد الحالي السريع 

082A
0：Effective 有效

1：Invalid 有效

F8.43 5

Current detection 

compensation

电流检测补偿
الكشف عن التعويض الحالي 

082B0~100

Group F9

F9.00 0

PID Source

PID给定源
 PID المصدر

0900

0：From F9.01 来自F9.01

1：AI1

2：AI2

3：Keyboard Potentiometer 电位器

4：Pulse X5 脉冲X5

5：Communication GIven 通讯给定

6：Multi-velocity Given  多段速给定

F9.01 0.2MPa

PID Target Value

PID目标值
 PID قيمة الهدف

09010.00~F9.04 MPa

F9.04 1.0MPa

Sensor Range

传感器量程
مجموعة أجهزة الاستشعار 

09040.00~655.35 MPa

F9.36 75%

Wake-up Value

唤醒值
استيقظ قيمة 

09240.0~100.0%(relative to F9.01)

F9.03 0

PID Direction Of Action

PID作用方向
 PID الاتجاه

0903
0：Positive Direction正方向

1：Reverse DIrection 反方向

F9.56 0

Water shortage 

protection

缺水保护功能
 نقص المياه وظيفة الحماية 

0938

0：Close 关闭

1：Open，Protection based on 

FREQ/Current/Pressure，Fill all

开启，同时满足频率、电流、水压

2：Open，Protection based on 

Outlet pressure

开启，根据出水口压力判断

3：Open，Protection based on 

Inlet pressure

开启，根据进水口压力判断

F3.18 150%

Stall Current

过流失速动作电流
المماطلة الحالية 

50~200% 0312

F3.21 50%

Stall Compensation

过流失速补偿系数
المماطلة التعويض

50~200% 0315

F3.20 20

Suppress Stall Gain

过流失速抑制增益
كبح جماح المماطلة كسب

100~0 0314

CODE

功能码
رمز   

NAME
名称
الإسم

F4.00

X2 function SEL

X2 功能选择
X2  اختيار وظيفة

SET RANDE

设置范围
مجموعة 

DEFAULT
缺省值

 القيمة الافتراضية 

2

F4.02

Terminal control 

mode

启停控制方式
بدء وإيقاف وضع التحكم 

0：Two-wire1 两线式1 1خط مزدوج

1：Two-wire2 两线式2 2خط مزدوج

2：Three-wire1 三线式11ثلاثة خطوط

3：Three-wire2 三线式22ثلاثة خطوط

COMM ADD.
通讯地址

 عنوان المراسلة 

0400

F4.01 1

X1 function SEL

X1 功能选择
X1  اختيار وظيفة

0：No Function 无功能 لا شيء

1：FWD 正转  إلى الأمام

2：REV 反转   عكس

3：Three-wire 三线式控制

4：Forward JOG 正转点动

5：Reverse JOG 反转点动

6：Terminal-UP 端子+

7：Terminal-DOWN 端子-

8：COAST 自由停车

9：Fault Reset 故障复位

10：Pause 运行暂停

11：EXT FLT Input (NORM open) 故障常开输入

12：Multi-velocity 1 多段速1

13：Multi-velocity 2 多段速2

14：Multi-velocity 3 多段速3

15：Multi-velocity 4 多段速4

16：Acceler/Deceler Terminal1 加减速端子1

17：Acceler/Deceler Terminal2 加减速端子2

18：Main FREQ switch(Terminal-Keyboard)

       频率指令切换(端子-键盘)

19：UN/DOWN zero clearing 上/下清零

20：Running command switch1 运行命令切换1

21：Acceler/Deceler Prohibition 加减速禁止

22：PID Pause 暂停PID

23：PLC State Reset 状态复位

24：swing FREQ Pause 摆频暂停

25：Counter Input 计数器输入

26：Counter Reset 计数器复位

27：Length Count Input 长度输入

28：Length Reset 长度复位

29：Torque control Pause 转矩控制禁止

30：Pulse FREQ Input (just X5) 脉冲频率输入

31：Standby 保留作用

32：Immediate DC braking 立即直流制动

33：EXT FLT Input (NORM close) 故障常闭输入

34：FREQ modification enable 频率修改使能

35：PID reverse action PID作用相反

36：EXT Stop Terminal1 外部停车端子1

37：Running command switch 2 运行命令切换2

38：PID RAMP Pause 暂停PID积分

39：Main/Preset FREQ switch 主/预置频率切换

40：AUX/Preset FREQ switch 辅/预置频率切换

41：Forward JOG Priority 正转点动优先

42：Reverse JOG Priority 反转点动优先

43：PID Parameter switch 参数切换

44：Custom Fault 1 自定义故障1

45：Custom Fault 2 自定义故障2

46：Speed/Torque Control Switch 速度/转矩控制切

换

47：EMERGENCY STOP 紧急停车

48：EXT Stop Terminal2 外部停车端子2

49：Deceler DC braking 减速直流制动

50：Zero the running time 本次运行时间清零

51：Two-wire/Three-wire Switch 两线/三线式切换

52：Reverse FREQ Pause 反向频率禁止

53-60：Standby 保留作用

0401

F4.03

X3 function SEL

X3 功能选择
X3  اختيار وظيفة

0403

0402

F4.04

X4 function SEL

X4 功能选择
X4  اختيار وظيفة

0404

F4.05

X5 function SEL

X5 功能选择
X5  اختيار وظيفة

0405

F4.07

X7 function SEL

X7 功能选择
X7  اختيار وظيفة

0407

F4.06 6

X6 function SEL

X6 功能选择
X6  اختيار وظيفة

0406

F4.08 0

X8 function SEL

X8 功能选择
X8  اختيار وظيفة

0408

F4.09 0

X9 function SEL

X9 功能选择
X9  اختيار وظيفة

0409

2

41

9

56

7

（TA-TB-TC）
RO1 output SEL

RO1继电器输出选择
R01اختيار وظيفة التتابع

F4.30

F4.29 3

DO output SEL

DO 输出功能选择
DO  اختيار وظيفة

0：No Function 无功能

1：Running Output 运行输出

2：Fault Output 故障输出

3：FDT1 水平检测FDT1输出

4：Frequency Arrival 频率到达输出

5：Running at 0Hz 零速运行输出

6：Motor overload warning 电机过载预报警

7：Inverter overload warning 电机过载预报警

8：Count Arrival 计数到达

9：Specified Count Arrived 指定计数到达

10：Length Reached 长度到达

11：PLC Loop Completed PLC循环完成

12：Accumulated running time 累计运行时间到达

13：FREQ Limit 频率限定中

14：Touque Limit 转矩限定中

15：Ready For Operation 运行准备就绪

16：AI1>AI2

17：Upper limit FREQ 上限频率到达

18：Lower limit FREQ 下限频率到达

19：UNder-Voltage 欠压状态输出

20：Communication Setting 通讯设定

21：FDT2 水平检测FDT2输出

22：Standby 保留作用

23：Standby 保留作用

24：Accumulated power on time 累计上电时间到达

25：Standby 保留作用

26：Standby 保留作用

27：Standby 保留作用

28：Standby 保留作用

29：Standby 保留作用

30：Standby 保留作用

31：AI1 input overrun

32：Standby 保留作用

33：Reverse Running 反向运行中

34：Zero Current 零电流状态

35：IGBT Temperature Reached 模块温度到达

36：Standby 保留作用

37：Standby 保留作用

38：Standby 保留作用

39：Standby 保留作用

40：Standby 保留作用

41：Standby 保留作用

041D

F4.31

（PA-PB-PC）
RO2 output SEL

RO2继电器输出选择
RO2اختيار وظيفة التتابع

041F

041E2

1

F4.35 0.0s

DO Delayed Output

DO输出延时
DO  التناظرية تأخير الانتاج

04230.1~3600.0s

F4.36 0.0s

（TA/TB/TC）
RO1 Delayed Output

继电器1输出延时
 RO1  تتابع تأخير الانتاج

04240.1~3600.0s

F4.37 0.0s

（PA/PB/PC）
RO2 Delayed Output

继电器2输出延时
RO2  تتابع تأخير الانتاج

04250.1~3600.0s

Group F4

NAME
名称
الإسم

F1.00

Motor NOM VOLT

电机额定电压
تقدير الجهد المحرك 

SET RANDE

设置范围
مجموعة 

DEFAULT
缺省值

 القيمة الافتراضية 

1~2000V

2

F1.03

Motor control mode

电机控制方式
 طريقة التحكم في المحركات 

0：SVC 无感矢量

1：FVC 有感矢量

2：V/F

COMM ADD.
通讯地址

 عنوان المراسلة 

0100

F1.02

Model 

decision

机型确定

Motor NOM Power

电机额定功率
 تصنيف قوة المحرك 

0.1~1000kW 0102

F1.04

Motor NOM CURR

电机额定电流
 تصنيف السيارات الحالية 

≤ 55kW：0.01~655.35A

>55kW：0.1~6553.5A
0104

0103

F1.05

Motor NOM FREQ

电机额定频率
تصنيف تردد المحرك 

0.01Hz~F0.13 0105

F1.06

Motor NOM Speed

电机额定转速
تصنيف سرعة المحرك 

1~65535rpm 0106

F3.01

Torque Boost

转矩提升
 رفع عزم الدوران 

0.1~30% 0301

F3.00 0

VF curve setting

VF曲线设定
 VF منحنى الإعداد

0：straight line VF 直线

1：Multipoint VF 多点
0300

F3.02 50Hz

Torque boost FREQ

转矩提升截止频率
 عزم الدوران رفع التردد  

0Hz~F0.13 0302

Model 

decision

机型确定

Model 

decision

机型确定

Model 

decision

机型确定

Model 

decision

机型确定

Model 

decision

机型确定

CODE

功能码
رمز   

Group F0

F1.28 2500

Encoder lines

编码器线数
عدد خطوط التشفير 

1~65535 011C

F1.29 2500

Encoder type

编码器类型
نوع التشفير 

0：ABZ Incremental encoder

ABZ增量式编码器

1：UVW Incremental encoder

UVW增量式编码器

2：Rotary encoder

旋转编码器

3：Sine cosine encoder

正余弦编码器

011D

F1.30 2500

ABZ Encoder 

direction

ABZ编码器相序
التشفير تسلسل المرحلة 

0：Forward

1：Reverse
011E

Group F3

CODE

功能码
رمز   

NAME
名称
الإسم

F0.00

Main FREQ

主频率源
تردد المصدر الرئيسي 

SET RANDE

设置范围
مجموعة 

DEFAULT
缺省值

 القيمة الافتراضية 

0：Up/Down(no save)

1：Up/Down( save)

2：AI1

3：AI2

4：Potentiometer 电位器

5：Pulse(X5) 脉冲

6：Multi-velocity 多段速

7：Simple PLC 简易PLC

8：PID

9：485 通讯

1

F0.02

G/P Chose

G/P选择
G/P مختار 

1：G （Heavy load 重载）  حمل ثقيل 

2：P （Light load 轻载） ضوء تحميل 

COMM ADD.
通讯地址

 عنوان المراسلة 

0000

F0.01 0

Start Function

启动方式
 طريقة البدء 

0：Keyboard 键盘  لوحة المفاتيح .

1：Terminal 端子  طرفية  

2：485 通讯  485الاتصالات

0001

F0.13 50.00Hz

Max FREQ

最大频率
أقصى تردد 

50~320Hz 000D

4 0002

F0.14 50.00Hz

Upper limit FREQ

上限频率
 الحد الأعلى تردد التشغيل 

F0.17~F0.13 000E

F0.17 0.00Hz

Lower limit FREQ

下限频率
تردد التشغيل الحد الأدنى 

0Hz~F0.14 0011

F0.19 4.0

Switching FREQ

载波频率
تردد التبديل 

0.5~16.0kHz 0013

F0.18 0

Running FREQ 

below limit FREQ

到达下限频率时
أدنى تردد الوصول  

0：Run by limit FREQ 下限运行

1：Stop 停机

2：Running at 0 Hz 零速运行

0012

F0.21

Acceler Time

加速时间
تسريع الوقت 

0~650s 0015

F0.22

DEC Time

减速时间
 التباطؤ في الوقت 

0~650s 0016

F0.50 0

Restore factory

恢复出厂设置
استعادة إعدادات المصنع 

0：No Function 无操作

1：Restore Factory(Retian motor)

2：Clear fault records

3：Restore Factory(All setting)

0032

F0.32 0

Direction

运行方向
 اتجاه التشغيل 

0：Forward 正转

1：Reverse 反转
0020

Model 

decision

机型确定

Model 

decision

机型确定

Group F0

CODE

功能码
رمز   

NAME
名称
الإسم

F0.00

Main FREQ

主频率源
تردد المصدر الرئيسي 

SET RANDE

设置范围
مجموعة 

DEFAULT
缺省值

 القيمة الافتراضية 

0：Up/Down(no save)

1：Up/Down( save)

2：AI1

3：AI2

4：Potentiometer 电位器

5：Pulse(X5) 脉冲

6：Multi-velocity 多段速

7：Simple PLC 简易PLC

8：PID

9：485 通讯

1

F0.02

G/P Chose

G/P选择
G/P مختار 

1：G （Heavy load 重载）  حمل ثقيل 

2：P （Light load 轻载） ضوء تحميل 

COMM ADD.
通讯地址

 عنوان المراسلة 

0000

F0.01 0

Start Function

启动方式
 طريقة البدء 

0：Keyboard 键盘  لوحة المفاتيح .

1：Terminal 端子  طرفية  

2：485 通讯  485الاتصالات

0001

F0.13 50.00Hz

Max FREQ

最大频率
أقصى تردد 

50~320Hz 000D

4 0002

F0.14 50.00Hz

Upper limit FREQ

上限频率
 الحد الأعلى تردد التشغيل 

F0.17~F0.13 000E

F0.17 0.00Hz

Lower limit FREQ

下限频率
تردد التشغيل الحد الأدنى 

0Hz~F0.14 0011

F0.19 4.0

Switching FREQ

载波频率
تردد التبديل 

0.5~16.0kHz 0013

F0.18 0

Running FREQ 

below limit FREQ

到达下限频率时
أدنى تردد الوصول  

0：Run by limit FREQ 下限运行

1：Stop 停机

2：Running at 0 Hz 零速运行

0012

F0.21

Acceler Time

加速时间
تسريع الوقت 

0~650s 0015

F0.22

DEC Time

减速时间
 التباطؤ في الوقت 

0~650s 0016

F0.50 0

Restore factory

恢复出厂设置
استعادة إعدادات المصنع 

0：No Function 无操作

1：Restore Factory(Retian motor)

2：Clear fault records

3：Restore Factory(All setting)

0032

F0.32 0

Direction

运行方向
 اتجاه التشغيل 

0：Forward 正转

1：Reverse 反转
0020

Model 

decision

机型确定

Model 

decision

机型确定

Group F0

X1

X2

X3

X4

X5

X6

COM

10V

24V

PLC

AI1

AI2

AO1

485+

485-

TA

TB

TC

PB

PC

X7

GND

AO2

DO

Y1

Y2

Y3

COM

GND

PA

多功能端子
Digital input

X1-X7

F4.01=1

F4.02=2

F4.03=41

F4.04=9

F4.06=6

F4.05=56

F4.07=7

模拟量输出
Analog output

AO1-AO2

数字输出
Digital output

DO、Y1-Y3

模拟量输入
Analog input

AI1-AI2

RO1 继电器1

AC250V 3A

DC30V 1A

RO2 继电器2

AC250V 3A

DC30V 1A
Modbus 

485

F4.30=2

Output at FLT

故障时输出

F4.31=1

Output at RUN

运行时输出

J1

J2
V:0-10V

A:4-20mA

F4.32=1

F4.33=1

F4.34=1

F4.29=3

R

S

T

U

V

W

MotorAC380V

PB (+)

Brake 

unit

Brake 

resistance

FWD正转

REV反转

JOG点动

RESET复位

Multi-velocity 1

多段速1

UP 加

DOWN 减

Open at FLT

Close at FLT

Open at RUN

Close at RUN

CENCOOR

T510

F5.27=0

F5.28=1

J3

J4
V:0-10V

A:4-20mA

68

1
0
3

AI110V X1GND X3X2 X5X4485+ COM485- TADO TCTB

AO2AO1 X6COM 24VX7 Y1PLCGND Y2AI2 PAY3 PCPB

10V485+ X1AI1 X3X2 X4 TACOM TCTB

AI2485- GND DO PCPA

30~800kW

0.75~22kW

30~800kW0.75~22kW

PLC24VX5
X6

AO2
AO1

T510 Vector AC Drive

T510高性能矢量变频器

Keyboard
键盘
الإسم

H

H

Windows Size

W*H：80.5*65.5mm
Windows Size

W*H：77.5*123mm

Precautions:

注意事项：
ملاحظة

1、Wiring must be completed by a professional electrical engineer, otherwise errors may occur;

      接线必须要专业电气工程师完成，否则容易出现错误；
. الأسلاك يجب أن تكتمل من قبل مهندس كهربائي المهنية ، وإلا فإنه من السهل أن يحدث خطأ      

2、Ensure that the power is disconnected before starting wiring；

     确保断开电源才能开始接线；

； تأكد من قطع التيار الكهربائي قبل البدء في الاتصال       

3、Do not touch RST and UVW as it may cause electric shock;

     请勿触摸RST和UVW，可能导致触电；
. التي قد تسبب صدمة كهربائية rstuvw لا تلمس      

4、Do not use the main power supply to start or stop the AC Driver, as IGBT is prone to damage;

     不要采用通断主电源来启停变频器，IGBT容易损坏；
. لا تستخدم السلطة الرئيسية لبدء وإيقاف العاكس يغبت عرضة للتلف     

5、Our company guarantees and repairs in accordance with the Product Quality Management 

Law and is not responsible for joint and several liability.

     本公司依据《产品质量管理法》进行保修和维修，不负责连带责任。
. الضمان والصيانة ، ليست مسؤولة عن المسؤولية المشتركة والمتعددة" قانون إدارة جودة المنتج " الشركة وفقا      

Cencoor T510 Series

E004

Overcurrent at const speed

恒速过电流
التيار الزائد في سرعة ثابتة

1：Maybe under voltage：Improve input voltage

可能电压偏低：改善输入电压

2：Insufficient power：Choose larger

变频器选型偏小：选用更大的变频器

E005

Overvoltage at acceler

加速过电压
زيادة الجهد في مسرع

1：Maybe high voltage：Improve input voltage

可能电压偏高：改善输入电压

2：Maybe sudden increase in load：Reduce load

可能加速中负载突然加重：减轻负载

3：Insufficient power：Choose larger

变频器选型偏小：选用更大的变频器

E006

Overvoltage at deceler

减速过电压
تغيير في سرعة المخفض

1：Maybe deceleration time is too short：increase 

the deceleration time（F0.22）

可能减速时间太短：增大减速时间（F0.22）

2：Maybe high voltage：Improve input voltage

可能电压偏低：改善输入电压

3：Maybe sudden increase in load：Reduce load

可能加速中负载突然加重：减轻负载

4：Excessive regenerative energy：Increase 

braking unit and braking resistor

再生能量过大：增加制动单元和电阻

5：Insufficient power：Choose larger

变频器选型偏小：选用更大的变频器

E007

Overvoltage at const speed

恒速过电压
تغيير في سرعة ثابتة

1：Maybe high voltage：Improve input voltage

可能电压偏低：改善输入电压

2：Maybe sudden increase in load：Reduce load

可能加速中负载突然加重：减轻负载

3：Excessive regenerative energy：Increase 

braking unit and braking resistor

再生能量过大：增加制动单元和电阻

4：Insufficient power：Choose larger

变频器选型偏小：选用更大的变频器

E008

Control power failure

控制电源故障
السيطرة على السلطة خطأ

1：Control power failure：Service the control 

power

控制电源故障：维修开关电源

E009

Under voltage at DC bus

母线欠压
الحافلات DCانخفاض الجهد 

1：Maybe high voltage：Improve input voltage

可能电压偏低：改善输入电压

2：Rectifier bridge fault：Service the rectifier 

bridge

整流桥故障：维修整流桥

3：Driver board failure：Replacing the drive board

驱动板异常：更换驱动板

E010

Inverter overload

变频器过载
محول الزائد 

1：Maybe sudden increase in load：Reduce load

可能运行中负载突然加重：减轻负载

2：Insufficient power：Choose larger

变频器选型偏小：选用更大的变频器

POSSIBLE CAUSES AND METHODS
可能原因及对策

الأسباب المحتملة وطرق

FAULT CODE

故障代码
رمز الخطأ 

FAULT NAME

故障名称
اسم الخطأ

E011

Motor overload

电机过载
موتور الزائد 

1：Maybe motor stall：Check the machinery

可能电机堵转：检查机械问题

2：Insufficient power：Choose larger

变频器选型偏小：选用更大的变频器

E012

Supply phase

输入缺相
 إمدادات الطاقة المرحلة المفقودة 

1：Maybe wiring error：Check the Input wire

可能接线错误：检查输入线路

E013

Motor phase

输出缺相
موتور المرحلة المفقودة 

1：Maybe wiring error：Check the motor wire

可能接线错误：检查电机线路

2：Motor coil damaged：Repair motor

电机线圈损坏：维修电机

E014

IGBT overheat

模块过热
 IGBT ارتفاع درجة الحرارة

1：VFD’s fan is damaged：Check the fan

可能接线错误：检查电机线路

2：High ambient temperature: Open the cabinet 

door to accelerate heat dissipation

环境温度过高：打开柜门加速散热

3：IGBT damaged：Repair damaged

IGBT损坏：更换

E015

External fault

外部故障
خطأ خارجي

1：The X terminal is defined as a fault signal：
Check X1-X6 function

X端子被定义成故障信号：检查X1-X6功能

E016

Communication Fault

通讯故障
فشل الاتصال 

1：Communication parameter setting error：
Check EFB baud rate/EFB parity/EFB statino ID

（Fb.00/Fb.01/Fb,02）

通讯故障：检查波特率/数据格式/通讯地址

E018

Current detection fault

电流检测故障
الكشف عن خطأ الحالي 

1：Hall sensor fault：Repair Hall sensor

霍尔传感故障：更换传感器

E019

Motor self-learning fault

电机自学习失败
موتور التعلم الذاتي خطأ

1：Maybe Motor parameter error：Check motor 

parameter（F1.01~F1.06）

电机参数错误：检查电机参数（F1.01~F1.06）

E004

Overcurrent at const speed

恒速过电流
التيار الزائد في سرعة ثابتة

1：Maybe under voltage：Improve input voltage

可能电压偏低：改善输入电压

2：Insufficient power：Choose larger

变频器选型偏小：选用更大的变频器

E005

Overvoltage at acceler

加速过电压
زيادة الجهد في مسرع

1：Maybe high voltage：Improve input voltage

可能电压偏高：改善输入电压

2：Maybe sudden increase in load：Reduce load

可能加速中负载突然加重：减轻负载

3：Insufficient power：Choose larger

变频器选型偏小：选用更大的变频器

E006

Overvoltage at deceler

减速过电压
تغيير في سرعة المخفض

1：Maybe deceleration time is too short：increase 

the deceleration time（F0.22）

可能减速时间太短：增大减速时间（F0.22）

2：Maybe high voltage：Improve input voltage

可能电压偏低：改善输入电压

3：Maybe sudden increase in load：Reduce load

可能加速中负载突然加重：减轻负载

4：Excessive regenerative energy：Increase 

braking unit and braking resistor

再生能量过大：增加制动单元和电阻

5：Insufficient power：Choose larger

变频器选型偏小：选用更大的变频器

E007

Overvoltage at const speed

恒速过电压
تغيير في سرعة ثابتة

1：Maybe high voltage：Improve input voltage

可能电压偏低：改善输入电压

2：Maybe sudden increase in load：Reduce load

可能加速中负载突然加重：减轻负载

3：Excessive regenerative energy：Increase 

braking unit and braking resistor

再生能量过大：增加制动单元和电阻

4：Insufficient power：Choose larger

变频器选型偏小：选用更大的变频器

E008

Control power failure

控制电源故障
السيطرة على السلطة خطأ

1：Control power failure：Service the control 

power

控制电源故障：维修开关电源

E009

Under voltage at DC bus

母线欠压
الحافلات DCانخفاض الجهد 

1：Maybe high voltage：Improve input voltage

可能电压偏低：改善输入电压

2：Rectifier bridge fault：Service the rectifier 

bridge

整流桥故障：维修整流桥

3：Driver board failure：Replacing the drive board

驱动板异常：更换驱动板

E010

Inverter overload

变频器过载
محول الزائد 

1：Maybe sudden increase in load：Reduce load

可能运行中负载突然加重：减轻负载

2：Insufficient power：Choose larger

变频器选型偏小：选用更大的变频器

POSSIBLE CAUSES AND METHODS
可能原因及对策

الأسباب المحتملة وطرق

FAULT CODE

故障代码
رمز الخطأ 

FAULT NAME

故障名称
اسم الخطأ

E011

Motor overload

电机过载
موتور الزائد 

1：Maybe motor stall：Check the machinery

可能电机堵转：检查机械问题

2：Insufficient power：Choose larger

变频器选型偏小：选用更大的变频器

E012

Supply phase

输入缺相
 إمدادات الطاقة المرحلة المفقودة 

1：Maybe wiring error：Check the Input wire

可能接线错误：检查输入线路

E013

Motor phase

输出缺相
موتور المرحلة المفقودة 

1：Maybe wiring error：Check the motor wire

可能接线错误：检查电机线路

2：Motor coil damaged：Repair motor

电机线圈损坏：维修电机

E014

IGBT overheat

模块过热
 IGBT ارتفاع درجة الحرارة

1：VFD’s fan is damaged：Check the fan

可能接线错误：检查电机线路

2：High ambient temperature: Open the cabinet 

door to accelerate heat dissipation

环境温度过高：打开柜门加速散热

3：IGBT damaged：Repair damaged

IGBT损坏：更换

E015

External fault

外部故障
خطأ خارجي

1：The X terminal is defined as a fault signal：
Check X1-X6 function

X端子被定义成故障信号：检查X1-X6功能

E016

Communication Fault

通讯故障
فشل الاتصال 

1：Communication parameter setting error：
Check EFB baud rate/EFB parity/EFB statino ID

（Fb.00/Fb.01/Fb,02）

通讯故障：检查波特率/数据格式/通讯地址

E018

Current detection fault

电流检测故障
الكشف عن خطأ الحالي 

1：Hall sensor fault：Repair Hall sensor

霍尔传感故障：更换传感器

E019

Motor self-learning fault

电机自学习失败
موتور التعلم الذاتي خطأ

1：Maybe Motor parameter error：Check motor 

parameter（F1.01~F1.06）

电机参数错误：检查电机参数（F1.01~F1.06）

CODE

功能码
رمز   

NAME
名称
الإسم

FA.00

SET RANDE

设置范围
مجموعة 

DEFAULT
缺省值

 القيمة الافتراضية 

0.0%

Multi-velocity 0

多段速0

0 سرعة متعددة المراحل 

-100.0~100.0%

(Multi-velocity 0 =F0.13*FA.00)

COMM ADD.
通讯地址

 عنوان المراسلة 

0A00

FA.01 0.0%

Multi-velocity 1

多段速1

1 سرعة متعددة المراحل 

-100.0~100.0% 0A01

FA.02 0.0%

Multi-velocity 2

多段速2

2 سرعة متعددة المراحل 

-100.0~100.0% 0A03

FA.03 0.0%

Multi-velocity 3

多段速3

3 سرعة متعددة المراحل 

-100.0~100.0% 0A03

FA.04 0.0%

Multi-velocity 4

多段速4

4 سرعة متعددة المراحل 

-100.0~100.0% 0A04

Group FA

FA.05 0.0%

Multi-velocity 5

多段速5

6 سرعة متعددة المراحل 

-100.0~100.0% 0A05

FA.06 0.0%

Multi-velocity 6

多段速6

6 سرعة متعددة المراحل 

-100.0~100.0% 0A06

FA.07 0.0%

Multi-velocity 7

多段速7

7 سرعة متعددة المراحل 

-100.0~100.0% 0A07

FA.08 0.0%

Multi-velocity 8

多段速8

8 سرعة متعددة المراحل 

-100.0~100.0% 0A08

FA.09 0.0%

Multi-velocity 9

多段速9

9 سرعة متعددة المراحل 

-100.0~100.0% 0A09

FA.10 0.0%

Multi-velocity 10

多段速10

10 سرعة متعددة المراحل 

-100.0~100.0% 0A0A

FA.11 0.0%

Multi-velocity 11

多段速11

11 سرعة متعددة المراحل 

-100.0~100.0% 0A0B

FA.12 0.0%

Multi-velocity 12

多段速12

12 سرعة متعددة المراحل 

-100.0~100.0% 0A0C

FA.13 0.0%

Multi-velocity 13

多段速13

13 سرعة متعددة المراحل 

-100.0~100.0% 0A0D

FA.14 0.0%

Multi-velocity 14

多段速14

14 سرعة متعددة المراحل 

-100.0~100.0% 0A0E

FA.15 0.0%

Multi-velocity 15

多段速15

15 سرعة متعددة المراحل 

-100.0~100.0% 0A0F

Fb.00 1

Motor overload 

protection

电机过载保护
 حماية الزائد للسيارات 

0：NO

1：YES

0B00

Fb.01 1.00

Motor overload 

protection Gain

电机过载保护增益
موتور حماية الزائد كسب

0.20~10.00 0B01

Fb.02 80%

Motor overload 

alarm coefficient

电机过载报警系数
إنذار الزائد معامل

50.0~100.0% 0B02

Fb.03 0

Overvoltage stall 

Gain

过压失速增益
زيادة الجهد المماطلة كسب

0~100 0B03

Fb.04 760

Overvoltage Value

过压电压值
 قيمة الجهد 

200.0~999.9% 0B04

Group Fb

Fb.05 20

Overcurrent stall 

Gain

过流失速增益
زيادة المماطلة الحالية

0~100 0B05

Fb.06 150%

OverCurrent Value

过流保护电流
قيمة التيار الزائد

100~200% 0B06

Fb.07 1

Earth PROT

对地短路保护
حماية الأرض 

0：NO

1：YES

0B07

Fb.11 11

Supply phase

输入缺相保护
المرحلة حماية إمدادات  

 الطاقة

00：NO

11：YES

0B0B

Fb.12 1

Motor phase 

RPOT

输出缺相保护
موتور حماية المرحلة 

0：NO

1：YES

0B0C

POSSIBLE CAUSES AND METHODS
可能原因及对策

الأسباب المحتملة وطرق

FAULT CODE

故障代码
رمز الخطأ 

FAULT NAME

故障名称
اسم الخطأ

E020

Encoder fault

编码器故障
التشفير خطأ

1：Maybe encoder wire fault：Check encoder wire

可能编码器接线错误：检查编码器接线

2：Maybe encoder parameter error：Check 

parameter setting（F1.28~F1.31）
可能有编码器参数设置错误：检查编码器参数

（F1.28~F1.31）

E021

CPU fault

芯片故障
 CPU عطل

1：CPU damage：Repair CPU

芯片故障：更换芯片

E023

Earth fault

对地故障
 خطأ الأرض 

1：Motor phase Wire damage：Check motor wire

电机相电破损：检查电机接线

2：Motor insulation damage：Repair motor

电机绝缘破损：维修电机

E040

Circle by circle overcurrent

逐波限流故障
لفائف التيار الزائد

1：Motor phase Wire damage：Check motor wire

电机相电破损：检查电机接线

2：Motor stall：Check motor

电机堵转：检查电机

3：Motor Star/Delta wire error ：Check motor 

star/delta wire

电机星三角接线错误：检查电机星三角接线

E041

Switching the direction of 

operation

运行时切换方向故障
تبديل اتجاه العملية

1：Restart after complete shutdown

电机完全停机后再启动

E069

Water shortage fault

恒压时缺水故障
نقص المياه 

1：Supplementary water source

补充水源

SLP

 Sleep

恒压时机器休眠
السكون   

1：Inverter sleep，Water pressure reaches the set 

value

变频器休眠，水压到达设定值
SLP

 Sleep

恒压时机器休眠
السكون   

1：Inverter sleep，Water pressure reaches the set 

value

变频器休眠，水压到达设定值

E069

Water shortage fault

恒压时缺水故障
نقص المياه 

1：Supplementary water source

补充水源

SLP

 Sleep

恒压时机器休眠
السكون   

1：Inverter sleep，Water pressure reaches the set 

value

变频器休眠，水压到达设定值

E041

Switching the direction of 

operation

运行时切换方向故障
تبديل اتجاه العملية

1：Restart after complete shutdown

电机完全停机后再启动

E069

Water shortage fault

恒压时缺水故障
نقص المياه 

1：Supplementary water source

补充水源

SLP

 Sleep

恒压时机器休眠
السكون   

1：Inverter sleep，Water pressure reaches the set 

value

变频器休眠，水压到达设定值

POSSIBLE CAUSES AND METHODS
可能原因及对策

الأسباب المحتملة وطرق

FAULT CODE

故障代码
رمز الخطأ 

FAULT NAME

故障名称
اسم الخطأ

E020

Encoder fault

编码器故障
التشفير خطأ

1：Maybe encoder wire fault：Check encoder wire

可能编码器接线错误：检查编码器接线

2：Maybe encoder parameter error：Check 

parameter setting（F1.28~F1.31）
可能有编码器参数设置错误：检查编码器参数

（F1.28~F1.31）

E021

CPU fault

芯片故障
 CPU عطل

1：CPU damage：Repair CPU

芯片故障：更换芯片

E023

Earth fault

对地故障
 خطأ الأرض 

1：Motor phase Wire damage：Check motor wire

电机相电破损：检查电机接线

2：Motor insulation damage：Repair motor

电机绝缘破损：维修电机

E040

Circle by circle overcurrent

逐波限流故障
لفائف التيار الزائد

1：Motor phase Wire damage：Check motor wire

电机相电破损：检查电机接线

2：Motor stall：Check motor

电机堵转：检查电机

3：Motor Star/Delta wire error ：Check motor 

star/delta wire

电机星三角接线错误：检查电机星三角接线

E041

Switching the direction of 

operation

运行时切换方向故障
تبديل اتجاه العملية

1：Restart after complete shutdown

电机完全停机后再启动

E069

Water shortage fault

恒压时缺水故障
نقص المياه 

1：Supplementary water source

补充水源

SLP

 Sleep

恒压时机器休眠
السكون   

1：Inverter sleep，Water pressure reaches the set 

value

变频器休眠，水压到达设定值

NAME
名称
الإسم

Fd.00

EFB Station ID

本机站号
محطة رقم 

1~247

6005

Fd.02

EFB Baud Rate

波特率
معدل الباود

0：300BPS       （6000）

1：600BPS       （6001）

2：1200BPS     （6002）

3：2400BPS     （6003）

4：4800BPS     （6004）

5：9600BPS     （6005）

6：19200BPS   （6006）

7：38400BPS   （6007）

8：57600BPS   （6008）

9：115200BPS （6009）

0D00

Fd.01 0

EFB Parity

数据格式
 تنسيق البيانات 

0：(8-N-2)

1：(8-E-1)

2：(8-0-1)

3：(8-N-1)

0D01

0D021

CODE

功能码
رمز   

Group Fd

SET RANDE

设置范围
مجموعة 

NAME
名称
الإسم

COMM ADD.

通讯地址
 عنوان المراسلة 

NAME
名称
الإسم

COMM ADD.

通讯地址
 عنوان المراسلة 

Set FREQ
频率设置

-10000~10000

1000 H

PID Set
PID设置
PID ضبط

1010 H

Run FREQ
运行频率

تردد التشغيل 

1001 H

Bus Voltage
母线电压

حافلة الجهد 

1002 H

Output Voltage
输出电压

الناتج الجهد 

1003 H

Output Current
输出电流

 الانتاج الحالي 

1004 H

Output Power
输出功率

 انتاج الطاقة 

1005 H

Output Torque
输出转矩

عزم الدوران الناتج

1006 H

Run Speed
运行速度

سرعة التشغيل 

1007H

X Input Flag
X输入标志
X علم الإدخال

1008 H

Y Input Flag
Y输入标志
Y علم الإدخال

1009 H

AVI Voltage
AVI 电压

 AVI الفولطية 
100A H

ACI Voltage
ACI 电压

ACI الفولطية 
100B H

POT Voltage
面板电位器电压

 POT الفولطية

100C H

Counter Input

计数值输入
 عد قيمة المدخلات 

100D H

Length Count Input

长度值输入
 طول قيمة المدخلات 

100E H

Load Speed
负载速度

سرعة التحميل 

100F H

PID Feedback
PID反馈

PID  تغذية مرتدة 

1011 H

Pluse FREQ
脉冲频率

 نبض التردد 

1012 H

Feedback Speed
反馈速度

سرعة التغذية المرتدة 

1013 H

Remaining run time
剩余运行时间

وقت التشغيل المتبقية 

1014 H

AI1 VOLT before CAL
AI1校正前电压

 AI1 الجهد قبل التصحيح 

1015 H

AI2 VOLT before CAL
AI2校正前电压

 AI2 الجهد قبل التصحيح 

1016 H

POT VOLT before CAL
面板电位器校正前电压
 POT الجهد قبل التصحيح 

1017H

Linear Velocity
线速度

 سرعة الخط 

1018 H

Time of power on
上电时间
تنشيط الوقت

1019 H

Time of running
运行时间

وقت التشغيل 

101A H

Input Pulse FREQ
输入脉冲频率

 مدخلات التردد نبض 

101B H

COMM SETTING
通讯设定值

101C H

True Feedback Speed
实际反馈速度

سرعة ردود الفعل الفعلية 

101D H

Main FREQ

主频率 X
التردد الرئيسي   X

101E H

Auxiliary FREQ
辅频率 Y

مساعدة التردد   Y
101F H

COMM ADD.
通讯地址

 عنوان المراسلة 

DEFAULT
缺省值

القيمة الافتراضية 

NAME
名称
الإسم

Fd.00

EFB Station ID

本机站号
محطة رقم 

1~247

6005

Fd.02

EFB Baud Rate

波特率
معدل الباود

0：300BPS       （6000）

1：600BPS       （6001）

2：1200BPS     （6002）

3：2400BPS     （6003）

4：4800BPS     （6004）

5：9600BPS     （6005）

6：19200BPS   （6006）

7：38400BPS   （6007）

8：57600BPS   （6008）

9：115200BPS （6009）

0D00

Fd.01 0

EFB Parity

数据格式
 تنسيق البيانات 

0：(8-N-2)

1：(8-E-1)

2：(8-0-1)

3：(8-N-1)

0D01

0D021

CODE

功能码
رمز   

Group Fd

SET RANDE

设置范围
مجموعة 

NAME
名称
الإسم

COMM ADD.

通讯地址
 عنوان المراسلة 

NAME
名称
الإسم

COMM ADD.

通讯地址
 عنوان المراسلة 

Set FREQ
频率设置

-10000~10000

1000 H

PID Set
PID设置
PID ضبط

1010 H

Run FREQ
运行频率

تردد التشغيل 

1001 H

Bus Voltage
母线电压

حافلة الجهد 

1002 H

Output Voltage
输出电压

الناتج الجهد 

1003 H

Output Current
输出电流

 الانتاج الحالي 

1004 H

Output Power
输出功率

 انتاج الطاقة 

1005 H

Output Torque
输出转矩

عزم الدوران الناتج

1006 H

Run Speed
运行速度

سرعة التشغيل 

1007H

X Input Flag
X输入标志
X علم الإدخال

1008 H

Y Input Flag
Y输入标志
Y علم الإدخال

1009 H

AVI Voltage
AVI 电压

 AVI الفولطية 
100A H

ACI Voltage
ACI 电压

ACI الفولطية 
100B H

POT Voltage
面板电位器电压

 POT الفولطية

100C H

Counter Input

计数值输入
 عد قيمة المدخلات 

100D H

Length Count Input

长度值输入
 طول قيمة المدخلات 

100E H

Load Speed
负载速度

سرعة التحميل 

100F H

PID Feedback
PID反馈

PID  تغذية مرتدة 

1011 H

Pluse FREQ
脉冲频率

 نبض التردد 

1012 H

Feedback Speed
反馈速度

سرعة التغذية المرتدة 

1013 H

Remaining run time
剩余运行时间

وقت التشغيل المتبقية 

1014 H

AI1 VOLT before CAL
AI1校正前电压

 AI1 الجهد قبل التصحيح 

1015 H

AI2 VOLT before CAL
AI2校正前电压

 AI2 الجهد قبل التصحيح 

1016 H

POT VOLT before CAL
面板电位器校正前电压
 POT الجهد قبل التصحيح 

1017H

Linear Velocity
线速度

 سرعة الخط 

1018 H

Time of power on
上电时间
تنشيط الوقت

1019 H

Time of running
运行时间

وقت التشغيل 

101A H

Input Pulse FREQ
输入脉冲频率

 مدخلات التردد نبض 

101B H

COMM SETTING
通讯设定值

101C H

True Feedback Speed
实际反馈速度

سرعة ردود الفعل الفعلية 

101D H

Main FREQ

主频率 X
التردد الرئيسي   X

101E H

Auxiliary FREQ
辅频率 Y

مساعدة التردد   Y
101F H

COMM ADD.
通讯地址

 عنوان المراسلة 

DEFAULT
缺省值

القيمة الافتراضية 

E002

Overcurrent at acceler

加速过电流
مسرع التيار الزائد

1：Maybe acceleration time is too short：increase the 

acceleration time（F0.21）

可能加速时间太短：增大加速时间（F0.21）

2：Maybe under voltage：Improve input voltage

可能电压偏低：改善输入电压

3：Maybe start at coast：Completely stop and restart

可能电机惯性运行中再启动：完全停机后再启动

4：Maybe sudden increase in load：Reduce load

可能加速中负载突然加重：减轻负载

5：Insufficient power：Choose larger

变频器选型偏小：选用更大的变频器

E003

Overcurrent at deceler

减速过电流
المخفض التيار الزائد

1：Maybe deceleration time is too short：increase the 

deceleration time（F0.22）

可能减速时间太短：增大减速时间（F0.22）

2：Maybe under voltage：Improve input voltage

可能电压偏低：改善输入电压

3：Maybe sudden increase in load：Reduce load

可能加速中负载突然加重：减轻负载

4：Excessive regenerative energy：Increase braking 

unit and braking resistor

再生能量过大：增加制动单元和电阻

POSSIBLE CAUSES AND METHODS
可能原因及对策

الأسباب المحتملة وطرق

FAULT CODE

故障代码
رمز الخطأ 

FAULT NAME

故障名称
اسم الخطأ

E002

Overcurrent at acceler

加速过电流
مسرع التيار الزائد

1：Maybe acceleration time is too short：increase the 

acceleration time（F0.21）

可能加速时间太短：增大加速时间（F0.21）

2：Maybe under voltage：Improve input voltage

可能电压偏低：改善输入电压

3：Maybe start at coast：Completely stop and restart

可能电机惯性运行中再启动：完全停机后再启动

4：Maybe sudden increase in load：Reduce load

可能加速中负载突然加重：减轻负载

5：Insufficient power：Choose larger

变频器选型偏小：选用更大的变频器

E003

Overcurrent at deceler

减速过电流
المخفض التيار الزائد

1：Maybe deceleration time is too short：increase the 

deceleration time（F0.22）

可能减速时间太短：增大减速时间（F0.22）

2：Maybe under voltage：Improve input voltage

可能电压偏低：改善输入电压

3：Maybe sudden increase in load：Reduce load

可能加速中负载突然加重：减轻负载

4：Excessive regenerative energy：Increase braking 

unit and braking resistor

再生能量过大：增加制动单元和电阻

POSSIBLE CAUSES AND METHODS
可能原因及对策

الأسباب المحتملة وطرق

FAULT CODE

故障代码
رمز الخطأ 

FAULT NAME

故障名称
اسم الخطأ

T510外形尺寸

HIGH

高度
عالية   .

WIDE
宽

واسع 

172

DEPTH

厚
عمق  

92 152

MODE

型号
نموذج   

T510-2T0.75G/1.5P

T510-2T1.5G/2.2P

T510-2T2.2G/3.0P

T510-4T4.0G/5.5P

T510-4T5.5G/7.5P

T510-4T7.5G/11P

T510-4T11G/15P

T510-4T15G/18.5P

T510-4T18.5G/22P

T510-4T22G/30P

T510-4T30G/37P

T510-4T37G/45P

T510-4T45G/55P

T510-4T55G/75P

T510-4T75G/90P

T510-4T90G/110P

T510-4T110G/132P

T510-4T132G/160P

T510-4T160G/185P

T510-4T185G/200P

T510-4T200G/220P

T510-4T220G/250P

T510-4T250G/280P

T510-4T280G/315P

T510-4T315G/355P

T510-4T355G/400P

219 109 172

261 130 182

293 190 199

426 250 210

492 300 236

555 320 230

634 410 240

692 475 347

790 420 366

810 490 370

1110 490 370

1190 650 370

D

Cencoor T510 Series

Guangzhou Cencoor Electric Co.,Ltd.

广州三格电气有限公司
Guangzhou Cencoor Electric Co.,Ltd.

广州三格电气有限公司

(-)

DC 

reactor
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